
3-M10-6H通孔
也可以用M8螺钉固定

3-M8-6H 13
EQS

40 
+
 
0.05
0 3

120°X3

10
0P

C
D

60PCD
连接机器人法兰

M8X1接近开关
55

83

129

14

23.4

35

18

144

120

17
2

3- 13.5 5

M6-6H 15

M5-6H 14

84

58
2-G1/8 935

12
0

ᴯ ӽѩₓ₳Ὗ ˹
ỡᴡ   Model:FY-H3-M4-160

注：整体表面硬质氧化处理，硬度HV500以上.

夹爪基本参数
1.外形尺寸：144*172*119（不带接近开关状态）
2.夹持直径范围：4mm~160(双作用：可内撑和外夹）
3.双缸驱动缸径：Ф40mm*2（2513.3mm^2)，
4.夹持力（输入气压为0.4MPa~0.88MPa时）：
   打开：799.37N（81.56kg)至1598.7N（163kg)
   闭合：799.37N（81.56kg)至1598.7N（163kg)
5.气管类型：外置（客户如需内置可以提前联系我司）
6.开闭时间：0.1Sec
7.使用气压：0.4~0.8Mpa
8.使用温度：-5℃~60℃
9.重量：4.5kg.
10.专利结构，仿冒必究。

因
改
良
等
原
因
，
规
格
以
及
外
观
有
所
变
更
时
，
不
再
另
行
通
知
，
敬
请
谅
解
。

Wi
th
ou
t 
fu
rt
he
r 
 n
ot
ic
e 
if
 s
pe
ci
fi
ca
ti
on
 a
nd
 e
xt
er
io
r 
ha
ve
 b
ee
n 

ch
an
ge
d 
be
ca
us
e 
of
 i
mp
ro
ve
me
nt
 t
ha
nk
s 
fo
r 
yo
ur
 u
nd
er
st
an
di
ng

FOYOT

浙江
梵
煜
电
子
科
技
有
限
公
司
 所

有
.在
未
经

如
经
发
现
被
复
制
或
仿
制
将
受
到
法
律
的
严
惩
.

本
公
司
书
面
许
可
,不
得
复
制
.转
让
或
仿
制
.

本
设
计
的
结
构
和
技
术
参
数
的
知
识
产
权
归
:

知
识
产
权
声
明
:

E:\1机械夹爪\大行程三爪\气动全密封大行程三爪链接\

 


	图纸1
	工程图视图1
	工程图视图2
	工程图视图3
	工程图视图4
	工程图视图5


